Kontrola pticky volantu

1. Pticku volantu ustavime do vodorovné polohy. K pfednim
koltim postavime na dotek k rafkiim stojanky s pravitky, viz.
obrazek

2. K zadnimu kolu prilozime podéIné pravitko s magneticko
laserovou vodovahou viz. obrazek

a) Pokud je pricka volantu v roviné a laserovy paprsek osviti
stejny pocet dilku vlevo i vpravo je realné, ze takto bude pricka
1 bé¢hem jizdy.

b) Pokud bude na stupnici vétsi rozdil 1 dilku napt. 2 vlevo 4
vpravo pooto¢ime volantem tak aby ob¢ pravitka vykazovala
shodny pocet dilkii. Takto docilime realne vychyleni volantu
napt. vlevo dolt.

c) Nejdiive upravime pootoCenim spojovaci tyce tak, abychom
docilili stejnych hodnot jako v bod¢ a). Poté kontrola a sefizeni
sbihavosti kol.

Pozn. pokud mame pii¢ku v roviné a vétsi (sbihavost — rozbihavost
napt. 4 mm), oto¢ime levou i pravou ty¢i shodné€. Timto si zachovame
rovinu pticky volantu.




